e Winkel- und Bewegungsanalyse
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ANGLE and MOTION ANALYSIS M : 0
GEWICHT [KG) — < &
MODEL alx2°) Bplxz2°] A B min B max M (weight]) i i
1201 Y-L 93 73 20 9 38 M5x35 O
1202 Y-L 89 80 30 18 55 M6x55 017 F 1
1203 Y-L 87 67 31 23 62 MBx62 0,28 U
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G KRAF TANALYSE
FORCE ANALYSIS | Y =U
FB2 FBI
\[e]n]= X X1 X2 Y FTIIN)  FT2(N)  FBIIN] FB2(N] FBIFU FB2:FU l l
1201 Y-L ) 17 46 74 950 750 850 620 7:1 30 @
1202 Y-L 6,25 20 60 80 1100 900 1000 770 7:1 31 T @
1203 Y-L 7 33 71 97 1220 950 1100 950 8:1 41  F12 FTi @
X
FTI-FT2: HALTEKAPAZITAT [(HOLDING CAPACITY), FBI-FB2: Zwangskraft (CLAMPING FORCE),
FU: Anwendungsstreitkrafte (APPLIED FORCE) X1
. ) ) X2
Abmessungen und Spezifikationen kénnen ohne vorherige Ankundigung geandert werden.

Dimensions and technical information are subject to change without notice




